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Seegangsmessung mit Radar

Charakteristika des

Radar-Ruckstreusignals
(1,5%-Antenne, h =2,5m)

bei regelmaligem Seegang
unterschiedlicher Wellensteilheiten

- = Referenz: H/(gT"2) =8,1 10"-3
- Referenz: H/(gT"2) =7,8 107-3
Referenz: H/(gT"2) =4,8 10"-3
Referenz: H/(gT"2) = 3,1 10"-3
Referenz: H/(gT"2) =2,6 10"-3
Referenz: H/(gT"2) =2,2 10"-3
- Referenz: H/(gT"2) =2,0 107-3
= Referenz: H/(gT"2) =1,4 107-3
- Referenz: H/(gT"2) =0,3 107-3
= Referenz: H/(gT"2) =0,3 107-3

Signalbildung an wellenbewegter Wasseroberflache
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Seegangsmessung mit Radar

Einflul? der Wasserspiegelrauhigkeit auf die Seegangsmessung

Stephan Mai
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Ausrichtung des Sensors

: Hohe Echo-
i : £ intensitat:

) 1 P Reflektierendes

_ F Medium in Richtung
. ¢ des elektrischen
" Vektors

Geringe Echo-
£l Intensitat:

Reflektierendes

L Medium lotrecht zum
| o 4 . des elektrischen
| Vektors

Quelle: Devine, 2001

Einflu? der Polarisation auf die Seegangsmessung Stephan Mai
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Untersuchungen in WKS und GWK

WKS: Variation der Einbauhdhe des
Mel3geratetragers

GWK: Variation des Kanalwasserstands

Einflul® der Installationshéhe des Radars S
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Antennentypen im Einsatz

i

1,5 Antenne 4 Antenne 6> Antenne

Seegangsmessung mit Radar

Optimierung der Antennengeometrie Stephan Mai
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Optimierung des Auswertungsalgorithmus Stephan Mai
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Vielen Dank

far lhre Aufmerksamkeit!

Weitere Informationen imliiinternet unter:

=
www.bafg.de/html/aufgaben/fachbe/m4/projekte/Radar/sm rstart.*html
Veroffentlichungen zu[anhema:

www.uni-bremen.de/~smai/radar

Vielen Dank
an das WSA Emden
fur die Unterstltzung der Seegangsmessungen bei Borkum

und an das FZK Hannover
flr die Unterstltzung bei der Durchfihrung der Versuche im GWK
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